Czesc 3 - Specyfikacje Techniczne - TS 04.00 — Roboty elektryczne

_48 -

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
TS 04.00

ROBOTY ELEKTRYCZNE

Zasilenie energetyczne pompowni przydomowych

Projekt : ,, Budowa kanalizacji sanitarnej cisnieniowej-etap Marynki i etap Nowy Gaj”



Czes¢ 3 - Specyfikacje Techniczne - TS 04.00 — Roboty elektryczne -49 -

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot
elektrycznych przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej z przylaczami 1 zasilaniem
elektroenergetycznym przepompownl przydomowych w mlejscowosmach Kwiatkowek, Tum, Marynki,
Witaszewice, Orszewice, Gora Sw. Malgorzaty, gm. Géra Sw. Malgorzaty, powiat feczycki w ramach
zadania inwestycyjnego pn. ,, Budowa kanalizacji sanitarnej ci$nieniowej-etap Marynki i etap Nowy
Gaj”

Roboty elektryczne obejmujg doprowadzenie energii elektrycznej do szafki sterowniczej przepompowni
przydomowych z instalacji wewnetrznej budynku.

Przedsiewzigcie inwestycyjne realizowane bedzie wramach Programu Strukturalnej Pomocy UE.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i Umowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia prac przy realizacji robot
elektrycznych i obejmujg wykonanie wewnetrznej instalacji energetycznej z punktu wskazanego
przez wiasciciela budynku do szafki. zasilajaco -sterowniczej pompowni przydomowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi
(PN 1 EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWOR) 1 postanowieniami Umowy.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$§¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z postanowieniami Umowy.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej ST s3:
Kable elektroenergetyczne

Kable elektroenergetyczne typu YKY 4x 2,5 mm2 z zytlami miedzianymi w izolacji polwinitowe;j
na napigcie 1 kV. Dla zyly neutralnej wymagany jest kolor izolacji jasno-niebieski natomiast dla zyty
ochronnej kombinacja barw zo6tto-zielonej. Na powloce kabli winno znajdowaé si¢ oznakowanie
producenta, metraz, napi¢cie znamionowe izolacji oraz znak bezpieczenstwa i znak dopuszczenia do
obrotu handlowego w budownictwie. Ponadto nalezy dotaczy¢ atest fabryczny do kazdej partii zlokalizowanej na
bebnie.

Osprzet rozdzielczy

Calos¢ osprzetu rozdzielczego na napigcie do 1 kV winna by¢ przystosowana do montazu na
euroszynie, posiada¢ certyfikat na znak bezpieczefstwa i znak dopuszczenia do obrotu handlowego
w budownictwie. Obudowy tablic rozdzielczych winny posiada¢ stopien szczelnosci IP 54.
Osprzet instalacyjny

Osprzet instalacyjny tj. wytaczniki, gniazda wtykowe 1 puszki rozgalezne winny by¢ w
wykonaniu natynkowym w stopniu szczelnosci IP 54. Gniazda wtykowe dla instalacji o napigciu
obnizonym 24 V winny mie¢ odmienny uktad otworéw wtykowych niz gniazda na napigcie 230 V. Catos¢
osprzetu winna posiadac certyfikat na znak bezpieczenstwa i znak dopuszczenia do obrotu handlowego w
budownictwie. Dostarczone na budowe materiaty elektryczne nalezy przechowywaé w pomieszczeniach
zamknietych, przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i dobrze oswietlonych.

Wszystkie materiaty 1 urzadzenia przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami
Umowy i poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem

Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace zrodlta wytwarzania i wydobywania
materiatow oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania
w budownictwie 1 probki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢
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za spefnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow dostarczanych na plac budowy oraz za
ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.

3. SPRZET

Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowaé nastgpujacy, sprawny
technicznie 1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, sprzet:

e Elektronarzgdzia reczne,

e Przyrzady pomiarowe do prob i badan pomontazowych.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskatl akceptacje Inspektora Nadzoru.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, sprzgtu budowlanego, urzadzen i urobku z robdt ziemnych stosowac
nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru $rodki transportu:

e Samochod dostawczy o no$nosci do 0,9 Mg
Uwaga: Parametry sprzgtu podane sg orientacyjnie.
Materialy wysokie nalezy zabezpieczy¢é w czasie transportu przed przewrdceniem oraz
przesuwaniem. Unika¢ transportu przewodow w temperaturze nizszej od 15°C. W czasie
transportu 1 przechowywania materialow elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajace ze specjalnych wlasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez producenta.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ robot i wlasciwosci przewozonych towarow. Srodki transportu winny by¢
zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inspektora
Nadzoru. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepisow
ruchu drogowego (kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne wymagania

Wykonawca jest  odpowiedzialny za prowadzenie robdt — zgodnie z wymaganiami
obowigzujacych PN 1 EN-PN, WTWOR 1 postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres roboét przygotowawczych

a) dostarczenie na teren budowy niezbednych materialow, urzadzen i sprzetu budowlanego,
b) wykonanie niezbednych prac badawczych 1 projektowych,
c) wykonanie zasilania w energi¢ elektryczng miejsca wykonywania Robot.

5.3. Zakres robét zasadniczych

Ukladanie kabli zasilajacych

Przed przystapieniem do robot kablowych nalezy dokona¢ geodezyjnego wytyczenia trasy linii
kablowej. Teren robot nalezy oznakowaé i zabezpieczy¢. Przejscia dla pieszych wyznaczy¢ po
specjalnych pomostach z barierkami. Wykopy wykonywa¢ waskoprzestrzenne o glebokosci 0,8 m
1 szerokosci dna 0,4 m. W gruntach nie piaszczystych kable nalezy uktada¢ linig falistg (zapas ca 1 %
na kompensacje przesuni¢¢ gruntu) na warstwie piasku o grubosci 0,1 m. i zasypa¢ warstwg piasku o
grubosci 0,1 m. Nastepnie po nasypaniu warstwy gruntu rodzimego (bez kamieni i1 gruzu) o grubosci co
najmniej 0,15 m nalezy utozy¢ foli¢ ostrzegawczg koloru niebieskiego o grubosci co najmniej 0,5 mm.
Pozostalg czgs¢ wykopu zasypa¢ gruntem rodzimym z odpowiednim zageszczeniem. Zaleca si¢ ubijanie
gruntu w wykopie za pomocg wibratorow. Lini¢ kablowa na calej dlugosci nalezy oznakowac za
pomoca oznacznikdéw naktadanych na kabel w odstgpach nie mniejszych niz 10 m.
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Ukladanie kabli wnetrzowych

Przy wykonywaniu robot elektrycznych wnetrzowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace roboty
podstawowe:
e trasowanie (zasadniczo w liniach poziomych i1 pionowych),
e montaz konstrukcji wsporczych, uchwytow, rur instalacyjnych i koryt kablowych, przejscia
przez $ciany i stropy,
montaz tablic rozdzielczych, sprzgtu i osprzgtu,
faczenie przewodow,
podejscia i przytaczanie odbiornikow, ruch probny urzadzen,
wykonanie instalacji wyrownawczej 1 ochrony odgromowe;j,
ochrona antykorozyjna

Uklad zasilania przepompowni przydomowych

Zasilanie energetyczne skrzynki sterujgcej projektowane jest z domowych sitowych instalacji
elektrycznych (400 V lub 230 V). Dla budynkéw zasilanych w energie elektryczng o napigciu 230 V
przewidziano zamontowanie pompy wyporowej jednofazowej na napigcie 230 V.

Pompownie przydomowe :zasilanie pompy napigciem 1-fazowym 1 zasilanie pompy napi¢ciem 3-
fazowym

Doprowadzenie zasilania energetycznego do skrzynki sterowniczej stanowi element montazu pompowni

przydomowe;j.

Zgodnie z uzgodnieniami z wlascicielami posesji, kazda przepompownia zasilana bedzie z sieci

zalicznikowej posesji. W tym celu nalezy:

1. Zasilanie wykona¢ jako niezalezny 1 lub 3-fazowy obwdd z tablicy gléwnej (TG) w budynku (lub w
innym miejscu wskazanym przez wilasciciela posesji) do szafki sterowniczej przepompowni,

2. Zasilanie wykona¢ przewodem YKY 4 x 2,5 mm’® uktadanym w listwie elektroinstalacyjnej na tynku
lub w gruncie.

3. Zakonczenie przewodu zasilajgcego, od strony szafki sterowniczej, wyprowadzi¢ tak aby byto mozliwe
wprowadzenie go od spodu, po S$rodku szafki. Jest to szczegodlnie istotne jes$li szafka ma byc¢
zamontowana w poblizu naroznikoéw budynku, rynien czy innych przeszkod narzucajacych lokalizacje
montazu. Ze wzglgdu na zachowanie szczelnosci szafki kable sg wprowadzone jedynie od dotu szafki
sterowniczej. Niedopuszczalne jest wprowadzenie kabli od gory, boku lub tylnej §ciany szafki !

4. Instalacja musi spelnia¢ wymagania ochrony przeciwporazeniowej. Jako podstawowa ochrone
przeciwporazeniowg zastosowac izolacje przewodow czynnych, a dodatkowg jako szybkie wylgczenie
zasilania w czasie krotszym niz 0,4 sek. W uzasadnionych przypadkach mozna zastosowaé urzadzenia
roznicowo-pradowe, jednak nalezy si¢ liczy¢ z tym, Ze mogg one zadziata¢ w innych sytuacjach niz
uszkodzenia instalacji. Konsekwencjg tego moze by¢ przelanie Sciekdw wskutek braku zasilania
przepompowni. Jezeli to konieczne zaleca si¢ zastosowanie wylgcznika rdéznicowo-pragdowego.

5. Lokalizacja zabezpieczen musi umozliwi¢ swobodny dostgp do nich przez stuzby konserwatorskie.

Uwagi koncowe

1. Calos$¢ robot elektrycznych nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami PBUE, BHP i normami
PN/E w tym zakresie. Wszystkie prace winna wykonaé osoba lub przedsiebiorstwo posiadajace odpowiednie
uprawnienia i kwalifikacje do prowadzenia robot w zakresie elektrycznym. Wszystkie stosowane urzadzenia
elektryczne powinny posiada¢ $wiadectwa dopuszczenia do stosowania (atesty).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

® ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt, dostawy materiatow, sprzetu 1 Srodkow transportu
podano w ST ,,Wymagania ogolne"
e wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jako$ci robot, materiatow 1 urzadzen

® wykonawca zapewni odpowiedni system 1 §rodki techniczne do kontroli jakosci robot (zgodnie z
PZJ) na terenie i poza placem budowy

e wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat
Technicznych przez jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia budowlane.
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6.2. Kontrole i badania laboratoryjne

® badania laboratoryjne musza obejmowac sprawdzenie podstawowych cech materiatéw podanych w
niniejszej] ST oraz wyspecyfikowanych we wilasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach
Technicznych, a czestotliwos¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie, wiarygodnych
1 reprezentatywnych wynikoéw dla catosci wybudowanych lub zgromadzonych materiatow. Wyniki
badan Wykonawca przekazuje Inspektorowi Nadzoru w trybie okreslonym w PZJ do akceptacii.

e wykonawca bedzie przekazywacé Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan nie
pdzniej niz w terminie i w formie okre§lonej w PZJ

® badania kontrolne obejmujg caty proces budowy
6.3. Badania jakosci robét w czasie budowy

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z wytycznymi wiasciwych
WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materialéw 1 systemow
technologicznych.
W czasie prowadzenia robot jak rowniez po ich ukonczeniu nalezy przeprowadzi¢ proby i badania
pomontazowe polegajace na:

e sprawdzenie i badanie uziemienia ochronnego
badaniu rezystancji izolacji,
badaniu skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
badaniu cigglosci potaczen wyrdwnawczych,
pomiarze rezystancji uziemienia,

Z przeprowadzonych prob i1 badan nalezy sporzadza¢ stosowne protokoty z oceng i interpretacja
wynikow w stosunku do obowigzujacych przepiséw i norm.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady 1 wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne".

Roboty objete niniejsza ST obmierza si¢ w jednostkach miary podanych w punkcie 1.3. niniejszej ST.
Obmiar robdt okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami Umowy.

Ilos¢ robdt oblicza si¢ wedlug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiardow z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w
niniejszej ST 1 ujmuje w ksiedze obmiaru. Wszystkie urzadzenia 1 sprze¢t pomiarowy stosowane do obmiaru
robot podlegaja akceptacji Inspektora Nadzoru 1 muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robé6t 1 ich przejecia podano w ST ,,Wymagania og6lne".

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosSci.

Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inspektorowi
Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza robot.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania rob6ét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujacymi
Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

Platno$¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowac zgodnie z postanowieniami Umowy,
obmiarem robot, oceng jako$ci uzytych materiatéw 1 jakosci wykonania robdt, na podstawie wynikéw
pomiardéw 1 badan.

Zgodnie z postanowieniami Umowy nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p. 1.3. niniejszej ST.
Cena wykonania robot obejmuje:

® dostarczenie materialow, sprzetu 1 urzadzen oraz ich sktadowanie
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wykonanie rob6t zasadniczych, wykonczeniowych; montazu osprzetu; montazu i rozruchu urzadzen
wykonanie dokumentacji powykonawczej robot i budowy
uporzadkowanie placu budowy po robotach

wykonanie badan 1 prob pomontazowych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

WTWiO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot - ITB
PN-91/E-05009/02 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Terminologia.

PN-91/E-05009/03 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie ogolnych
charakterystyk.

PN-92/E-05009/41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca
bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-91/E-05009/43 Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca
bezpieczenstwo. Ochrona przed pradem przetezeniowym.

PN-92/E-05009/54  Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér 1 montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-85/B-01085 Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie. Ogolne zasady ochrony.
PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewodow 1 zyt (analogia).

Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych. PBUE wyd. WEMA 1997 .

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano - Montazowych tom V
oraz inne obowigzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE lub beneficjantéw Programu
Strukturalnej Pomocy UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

Projekt : ,, Budowa kanalizacji sanitarnej cisnieniowej-etap Marynki i etap Nowy Gaj”, gm. Géra Sw. Malgorzaty



